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1 - EXACT POWER®

A EXACT POWER® fundada em 1984, especificamente para atender o mercado de
injecao de plastico, fabrica no Brasil, uma ampla gama de motores hidraulicos radiais e
axiais. Fruto de um constante desenvolvimento, hoje os motores sdo aplicados nas
mais variadas areas industriais, como, mineracao, siderurgia, sucro alcooleiras,
agricola, construcao civil, pesqueira, papel e celulose alem de aplicagcbes na area
naval e de dragagens.

Com a mais alta qualidade fruto de uma experiéncia acumulada por mais de 25 anos,
os produtos da EXACT POWER®, tem todas as suas etapas do processo de producao
controladas sendo que todos os produtos séo testados antes de serem enviados aos
clientes.

Atualmente linha de motores hidraulicos de pistao radial esta em sua quinta geragao,
sendo que, em cada aprimoramento sempre objetivou o incremento da qualidade e a
facilidade de manutencéo.

A linha de motores de simples deslocamento da EXACT POWER® pode ser
encontrada em 12 tamanhos e carcaca diferentes, sendo que, cada carcaca permite
varias capacidades de deslocamento.

Os motores das séries SP e HD foram desenvolvidos, para aplicagdes mais severas,
onde a robustez e a resisténcia mecanica sao requeridas

Os motores hidraulicos EXACT POWER® foram desenvolvidos de forma a se
intercambiar com a maioria dos motores hidraulicos de pistdes radiais disponiveis no
mercado mundial.

Sempre focada na qualidade e nas necessidades de desenvolvimento do setor no
Brasil, a EXACT POWER® produz e fornece uma ampla linha de opcionais para
facilitar a instalagdo e manutencao dos motores préprios e de terceiros incluindo uma
linha de tubulagdo sem solda e sem rosca para pressdes de até 420bar de com
tecnologia 100% brasileira.

Os departamentos de Engenharia e Desenvolvimento de Produtos da EXACT
POWER®, sempre estardo atento para as necessidades do mercado e dispostos a
ouvirem o cliente, na busca da solucido mais adequada para as suas necessidades
técnicas.

Localizada em Artur Nogueira, estado de Sao Paulo os produtos séo distribuidos por
todo o Brasil e exportados para alguns paises da América do Sul.
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2 - GENERALIDADES

Os motores hidraulicos de pistdes radiais da linha P45-1 da EXACT POWER®,
sao do tipo excéntrico, permitindo com a variacao de pistdes e ou do excéntrico varias
capacidades e deslocamentos.

2.1. Descri¢ao de Funcionamento

Cinco pistbes radiais, montados em camisas distribuidas de forma
equidistantes, acionam cinco bielas que irdo “empurrar’ o excéntrico preso ao eixo do
acionamento. A pressao aplicada ao pistdo provoca o movimento do excéntrico que de
forma sincronizada comuta a linha de entrada e saida do fluido gerando um
movimento linear e constante dependendo o volume do fluido e com forga proporcional
a pressao aplicada.

Os dutos de 6leo dos pistdes sdo conectados as portas A e B do bloco de
alimentacéao pelas valvulas do distribuidor cilindrico.

O carter esta conectado ao orificio de dreno, para permitir o escoamento dos
vazamentos internos impedindo assim a pressurizacdo do carter. E possivel a
utilizacdo de um dos orificios de dreno para a realizagao de um “flushing” avancado no
carter aumentando assim a vida util de acionamentos que operem com temperaturas
mais elevadas.

O torque maximo é obtido quando temos trés pistdes acionando o motor
simultaneamente, sendo que em pequenos intervalos (durante a comutacdo das
valvulas do distribuidor) ocorre uma queda como pode ser visto no grafico abaixo.

Quando o motor for trabalhar em velocidades muito baixas ou necessitar de um
troque muito elevado na partida (em extrusoras de borracha por exemplo) recomenda
se especificar um motor para trabalhar com 69% do torque nominal.

. iy

L Torque nominal

i
1 OUI- _ (tedrico)
I : ! i 'O torque nominal tedrico
75 Torque no | i : !do motor é obtido

eixo de saida i i I multiplicando-se o torque
i ; i | especifico (veja tabela
| de dados) pela press&o.
i O gréfico ilustra a variagao
jdo torque em uma volta
icomplela do eixo do
1 motor hidraulico.
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Fig.1 — Gréafico representativo do toque
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3 — Caracteristicas Técnicas

3.1. Dados Técnicos
A tabela abaixo mostra as principais caracteristicas de cada um dos 6 modelos
disponiveis do motor P45lI.

Unid 25 30 35 40 45 50
DESLOCAMENTO* | cm’lrev 255 306 357 408 447 495
In®/rev 15,56 18,67 21,78 24,89 27,28 30,21
Continua 250 250 250 250 250 250
(bar)
PRESSAO MAxima | Continua 3500 3500 3500 3500 3500 3500
(PSI)
Pico 420 420 420 420 420 420
(bar)
Pico 6000 6000 6000 6000 6000 6000
(PSI)
Especifico 4,04 4,76 5,70 6,42 7,14 8,09
(Nm/bar)
TORQUE* Especifico 205 242 290 326 363 411
(Ibf.ft/1000
PSI)
Max. Cont. 1010 1190 1425 1605 1785 2022
(Nm)
Max. Cont. 745 878 1051 1184 1317 1491
(Ibf.ft) (717.5) (847) (1015) (1141) (1270) (1438.5)
@3500psi | @3500psi | @3500psi @3500psi @3500psi @3500psi
VELOCIDADE
MAXIMA RPM 500 500 500 450 450 450
TEMP. DE °oc -30+65 -30+65 30+65 -30+65 30+65
TRABALHO
POTENCIA MAXIMA kW 23,9 23,9 29,1 33,1 37,6 42
hp 32 32 39 45 50 57
PESO** kg 85 85 85 85 85 85
Ib 187,4 187,4 187,4 187,4 187,4 187,4

Tabela 1 — Dados Técnicos
Valor Nominal
Com Carter completamente vazio
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3.2. Graficos de Desempenho e operacionais
3.2.1. Poténcia de Saida
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Os graficos acima indicam para a maxima poténcia de saida, em toda a faixa
de operacao de pressao e velocidade dos respectivos motores, sem pressao na linha
de retorno e com fluido hidraulico a base de petrdleo a 65 cst (300 SSU) a 50°C
(122°F). A pressao na linha de retorno provocara redugdo proporcional no torque
devido a pressao diferencial. A ocorréncia de pressdo no Carter também provocara
perda de torque.

3.2.2. Pressao Diferencial Requerida

Para operagéao sem carga no eixo o motor hidraulico requer uma diferenca de
pressao entre a porta de entrada e de saida (Ap) proporcional a velocidade aplicada,
para garantir o sincronismo de movimentos, conforme grafico abaixo.

bar
A

T
Legenda |
P45I-25
P45|-30
P451-35 |
P45I-40

P45I-45
A P45l-50

35

30

25 /

20

»
Ll
50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 RPM

VELOCIDADE

Figura 10 — Valores médios para 6leo hidraulico mineral a base de petréleo ISO VG 68 a 40°C.
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3.3. Dimensoes
Motores P45llI

3.3.1. Dimensoes Gerais

198 i 189

23

@180
@305

2475

314 L5
314 +L5

Fig 9 — Dimensdes do motor vista lateral Fig 10 — Dimensdes do motor vista traseira

*1BSP — Standard (vide tabela no item 3.3.3, para outras opgdes)
L5 - veja dimensdes dos eixos (ltem 3.3.2)

3.3.2. Dimensoes dos Eixos

Cinco eixos estao disponiveis para os motores hidraulicos de pistdes radias da
série P45 da EXACT POWER®, sendo que quatro sao estriados, trés machos DIN
5463 com 8 estrias, um macho BS 3550 com 17 estrias e um macho paralelo
chavetado.

Para a especificagdo do eixo desejado coloque uma das chaves seguintes no
campo 2 do codigo de especificagédo

Chave Tipo do Eixo Detalhes
(Campo 2)
E1 Estriado Macho DIN 5463 — 8 Estrias 54x46x9
E2 Estriado Macho DIN 5463 — 8 Estrias 48x42x8
E3 Estriado Macho DIN 5463 — 8 Estrias 42x36x7
E4 Estriado macho BS 3550 — 17 Estrias 50,6x50
P Macho Paralelo Chavetado @55Chaveta B-14x9x88

Tabela 3 — Opgdes de Eixos (Campo 2)
Para eixos diferentes favor contatar nossa engenharia (Chave EE)
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As figuras abaixo ilustram o detalhamento dimensional dos eixos disponiveis
para os motores hidraulicos de pistdes radiais P45| da EXACT POWER®.
Eixo E2 Eixo E4

EiIXo Eo Eixo P

D42 x D36 - Bestrias
DIM 5463

D48 x D42 - Bestrias
OIN 5463

@180
@180
@180
@180

5L 70
85

Fig. 11 — Cinco modelos de eixos standard

3.3.3. Portas de Conexoes Principais

As seguintes conexdes para as portas principais “A” e “B” estdo disponiveis nos
motores hidraulicos de pistdes radias P45Ill da EXACT POWER®.

Codigo de Conexio
Especificacdo
Co %."BSP
C1 (standard) 1"BSP
C2 1 %.’BSP
C3 1%."BSP

Tabela 4 - Conexdes

3.4. Acessorios

Os seguintes acessoérios estdo disponiveis para os motores hidraulicos de
pistdes radiais da EXACT POWER®.

3.4.1. Luvas Estriadas

Com o objetivo de facilitar o correto acoplamento para os motores de
eixos estriados a EXACT POWERe, disponibiliza para os seus clientes uma
linha de luvas de acoplamento que possibilita o perfeito acoplamento motor e

equipamento acionado.

3.4.2. Monitoramento de Velocidade

Para o monitoramento de velocidade deve ser solicitada na aquisicdo do motor
a inclusdo do transmissor de velocidade que pode ser um “encoder’” que pode ser
analégico (com saida 4..20mA) ou digital (codigo 8421ou pulso e complemento) e
também pode solicitar a instalagdo de um tacédmetro analégico sendo que sempre
devera especificar o “range” de velocidade de operag¢ao do acionamento.
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3.4.3. Kit de Filtragem de Dreno

Recomendado principalmente para motores que trabalham na vertical e com o
eixo virado para baixo, aumentando a vida util do motor a EXACT POWER®, possui
um kit composto pelas conexdes, duto de entrada do filtro, filtro com indicador de
contaminacéo e valvula de seguranca para o Carter.

3.4.4. Valvulas de Segurancga
Verifique que a sua instalagao possua dispositivos de segurangca que impegam
que o motor hidraulico seja submetido a cargas excessivas e caso ndo possua estes
dispositivos a EXACT POWER®, podera fornecer valvulas de seguranca para este fim.
Para a especificacdo de valvulas de segurancga favor contatar a engenharia da
EXACT POWER®.

3.4.5. Freio Hidraulico

Nas aplicacbes, por exemplo, guindastes, que necessitam de frenagem para
garantir que n&o ocorra o0 “escorregamento” que € normal nos motores hidraulicos
quando parados com carga no eixo, o freio hidraulico se faz necessario. Consulte a
engenharia da EXACT POWER®, para especificagdo do freio ideal para sua aplicaggo.

3.4.6. Tomadores de Presséao

Os motores hidraulicos de pistdes radiais P451 da EXACT POWER®, podem
ser fornecidos com tomadores de pressdo M16x2, para conexao de mandémetros e ou
Transmissores de pressao nas portas “A” , “B” e de Dreno.

3.5. Sentido de Giro

Caracteristica basica dos motores hidraulicos de pistbes radiais € que os
mesmos sao bidirecionais, ou seja, invertendo-se o sentido de fluxo ( de “A”>"B” para
“B” >"A”) o sentido de gira inverte ao mesmo tempo.

Esta inversao pode ser feita por sucessivas vezes sem prejuizo para o motor.

Nos motores da EXACT POWER® especificados com a chave “R” na posigao 7
do cddigo de especificagdao, quando submetidos a um fluxo com entrada na porta “A” e
saida na porta “B”, os seus eixos viram no sentido horario(Fig 15), porem para
comodidade e facilitar a instalacdo o motor pode ser solicitado para girar no sentido
contrario, ou seja, com fluxo de entrada na porta “A” e de saida na porta “B” o eixo ira
gira no sentido anti horario (Fig 16), bastando para isto especificar a chave “L” na
posicao 7 do cédigo de especificagao.

Posicdao 7 - “R”

Horario Anti Horario

Fig 12 — Sentido de Giro Standard
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Posicao 7 - “L”

Anti Horario Horario

Fig 13 — Sentido de Giro Anti Horario (Chave “L” na posigao “7”)

3.6. Caracteristicas de intercambiaveis

Para caracteristicas especiais ndo especificadas neste catalogo, como, flanges
de fixagdo, guias, eixos ou acessorios diferentes dos padrdes EXACT POWER®,
colocamos nosso departamento de engenharia para desenvolver uma solugéo
tornando os nossos motores intercambiaveis a sua necessidade.
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4. ESPECIFICAGAO

Para especificar um motor hidraulico de pistdes radiais da Exact Power da série
P45I utilize o cédigo abaixo:-

P45!- 0

—

Motor hidraulico
de pistéo radial de

~-"02°-"03 - 04 -"05 -"06 -"07 -08

4
p

baixa velocidade 08 — Cadigo
Estrutura de fabricagéo do

motor — Este codigo é tipado na
flange de fixagdo e deve
_ sempre ser informado quando
25 = 255 cm3/rev solicitar pecas de reposic&o.
30 = 306 cm3/rev

35 = 357 cm3/rev
40 = 408 cm3/rev

45 = 447 cm3/rev — Sentido de Giro

e
e 06 - Acessorios
E1 = Estriado DIN 5463 42x36x7 PRl
E2 = Estriado DIN 5463/40x36x7 - - - |

F = Fémea estriado DIN 5480

P = Paralelo chavetado m
— Intercampialidaae

Veja detalhes no item 3.3.2 na Atribgidg na fabrica
03 - VEDAGOES 04 - Conexdes
N = Nitrilica (Standard) Vide tabela de conexdes
V =Viton disponiveis (Tabela 3 - Pag 7)

4.1. Exemplo de Especificagao

Para especificar um motor hidraulico de pistdes radiais da EXACT POWER, da série
P45IIl, deslocamento de 447 cm3/rev, eixo estriado (DIN 5463 - 54x42x9 com 8 estrias e
comprimento de 82mm), vedacgdes nitrilica, portas com rosca fémea 1BSP, sem acessérios
opcionais e com giro no sentido horario.

Modelo na especificacdo do cliente
Motor Hidraulico P451-45-E1-N-C1-R

Modelo na placa do Motor
Motor Hidraulico P451-45-E2-N —C1-R- 101798

Para especificar um motor semelhante ao de cima, porem com luva estriada e tomador
de pressao nas portas “A”, “B” e de Dreno, o cédigo para pedido ficaria da seguinte forma.

Modelo na especificacdo do cliente
Motor Hidraulico P451-45-E1-N-C1-Luva L1 e Tomadores de Pressdo-R
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Modelo na placa do Motor

Motor Hidraulico P451-45-E1-N —C1-R- 101977

Observar que na placa quando do envio do motor € atribuido na fabrica no final do modelo um
cédigo Innnnn (nnnnn=ndmero com 5 digitos), favor citar este codigo sempre que desejar um
novo motor ou pegas para reposi¢ao para 0 mesmo.

5. FLUIDO HIDRAULICO

5.1. Geral
Os motores hidraulicos da EXACT POWERe, sdo concebidos para funcionar
com fluidos hidraulicos convencionais a base de petréleo, porem, para aplicacbes que
necessitem fluidos resistentes a fogo ou ecologicamente “aceitaveis”, podem ser
empregados desde que previamente aprovados pela nossa engenharia.
O fluido hidraulico pode ser escolhido consultando o fornecedor local, um fluido
que satisfaga os seguintes requisitos:
e Devera satisfazer o estagio de ensaio 11 FZG 90 descrito em IP 334
(DIN51354).
¢ Conter aditivos de modo a evitar a oxidagao, corrosao e formagao de espuma.
e Viscosidade na faixa de 35 a 150 cSt (150 a 500 SSU), na temperatura de
trabalho.

5.2. Temperatura e Viscosidade

A temperatura altera significativamente a viscosidade, por este motivo é de
relevante importancia considera-la durante a escolha do fluido hidraulico. O grafico da
figura 14 ilustra a variacao da viscosidade em funcio da temperatura.

TEMPERATURA °F
50 100 150 200
1000
i — v
= 1501 = 720 &
L -
2100 = i
=] B = =
0 ~ I c
8 Viscosidade IcfealI g
2 40 —_ ’ 2
S 150 &
—m —
100 10 20 30 40 50 60 70 80 a0 100
TEMPERATURA °C
Faixa de viscosidade recomendada
B Faixa de viscosidade e temperatura recomendadas
Fi 19 14 - Viscosidade x Temperatura
VISCOSIDADE
. . Maxima 150 cSt (720 SSU)
_ Como pode ser observado na figura acima, para uma [ "Minima 35 oSt (150 SSU)
faixa de temperatura de trabalho de 20 a 48°C o ideal é utilizar | Ideal 50 ¢St (232 SSU)
um fluido ISO VG46, ja para uma faixa detrabalho de 30 a 60°C TEMPERATURA

0 ISO VG68 é o mais recomendado ja para condigdes onde a | Vedacdes Nitrilicas | -30 a + 65°C

fai g : . (Std) -22 a + 149°F
aixa de temperatura é superior o ISO VG100 ou até mesmo o = . 5

~ . .. \ Vedagdes de Viton -20 a + 100°C
150 serdo os tipos indicados (observando que nestes dois 43 +212°F
ultimos tipos as vedagbes em viton dever&o ser especificadas na [ [deal trabalhar com temperatura inferior a
aquisicdo do motor hidraulico). 50°C (122°F)
52. Fi|tragem Tabela 5 — Viscosidade e Temperatura

O ¢6leo num sistema hidraulico deve ser sempre filtrado ainda que esteja
utilizando 6leo novo
13 (22)
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Para obter maior tempo de servico € muito importante seguir as
recomendacdes, quanto aos indices maximos de contaminacgao do fluido. O indice de
contaminacio nao devera exceder a NAS 1638 classe 8 ou ISO 4406 17/14.

Ao escolher o filtro é importante considerar a quantidade de particulas que o
filtro pode absorver.

Recomendamos a utilizagao de filtro B4=75 ou melhor, onde Biy indica a
remogao de particulas maiores ou iguais a 10um e =75 indica a grade de filtragem do
tamanho de particulas especificada.

Ex. Grade de filtragem é R10=75.

Antes da filtragem, o fluido contem um numero N de particulas > 10ym e uma
vez passado pelo filtro o fluido passa a ter N/75 particulas >10um, o que quer dizer
que, o numero de particulas filtradas foi de N-N/75=74-N/75 (=98,6%).

5.3. Teor de Agua

O teor de agua é outro fator preponderante na vida util do motor hidraulico,
sendo que, o ideal seria que o fluido fosse totalmente isento de agua.

O maximo teor de agua permitido no circuito do motor hidraulico é <0,1% (com
perda de aproximadamente 1/3 da sua vida util), sendo que, para aplicacbes
industriais com maiores requisitos de vida util o teor da agua deve ser inferior a 0,05%.

6. Conexoes

6.1. Linhas Principais “A” e “B”

Utilizar sempre as conexdes corretas para o motor especificado e jamais utilizar
vedacbes improvisadas como fitas, fios ou pastas veda-roscas em motores cujas
portas sdo com roscas.

Todas as conexdes com roscas dos motores EXACTE POWER®, sdo BSP com
vedagdes no assento.

Para as conexdes com flanges SAE, a vedagao é feita por “O-Rings” na face da
conexao.

A tubulacao deve ser dimensionada de forma a suportar a pressao e vazao da
linha.

No dimensionamento do didmetro interno da tubulagido devemos garantir que a
velocidade do fluido n&o ultrapasse a 5,5 m/s.

A régua grafica da figura 15 determina a velocidade do fluido em funcdo da
vazao e do didmetro interno do tubo.

14 (22)
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Fig 15 — Régua de Dimensionamento do Diametro das Tubulagbes
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6.2. Conexdo de Dreno

Assim como nas linhas principais sempre utilizar conexdes adequadas com
vedagao no assento.

A linha de saida devera sempre garantir que o Carter esteja preenchido com o
fluido hidraulico (figura 16)

Fig. 16 — Selo de Loop para linha de dreno
Consulte nossa engenharia para conexao de linha de flushing avangado.

7. Partida

7.1. Limpeza

Sempre que for partir um novo motor hidraulico, & necessario certificar-se que o
sistema (Fluido hidraulico, tubulacdes, conexdes e mangueiras) estejam limpos, e sem
agua de forma a garantir os requisitos operacionais para a partida de um acionamento
hidraulico.

Em acionamento retrabalhados ou na substituicio de um motor avariado
sempre € possivel que uma grande quantidades de contaminantes esteja no circuito
hidraulico quer proveniente da avaria do motor que esta sendo substituido ou da
entrada de contaminantes presentes no ambiente durante o periodo que o circuito
ficou aberto.

Em acionamentos novos o risco de contaminacdo ¢é ainda maior,
principalmente quando temos tubulagdes soldadas na instalacdo, neste caso é
necessario antes da partida a realizagcdo de decapagem quimica, passivacao e
“flushing” primario.

Sempre sera necessario avaliar antes da partida e abastecimento do Carter do
motor hidraulico se ndo existe contaminagéo por agua no fluido a ser utilizado.

Recomendamos ainda antes da partida de um novo motor que sempre seja
realizado um “flushing” final de maneira a garantir que o sistema esteja dentro dos
parametros de limpeza recomendados ao acionamento, sob risco de avaria irreversivel
no acionamento novo e a consequente perda de garantia.

O “flushing” final ¢é efetuado com o fluido hidraulico e com a bomba do
acionamento, gerando um fluxo turbulento (se necessario provocar vibragdes forcadas
na tubulacdo) garantindo desta forma que na conexdo e partida do novo motor
hidraulico todo os sistema encontra-se limpo e adequado para aplicagao ou seja com
indice de contaminacdo igual ou inferior ao NAS 1638 classe 8 e que eventuais
particulas solidas que estavam presas na tubulacdo ou na bomba tenham se
desprendido e tenha ficado no filtro.

O tempo de duragéo do flushing dependera do tempo que o sistema demore
para atingir as condigbes ideais de partida.

16 (22)
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A figura 17 ilustra como pode ser efetuado o flushing final antes da conexao do
novo motor hidraulico tanto quando em operagédo em circuito aberto quanto em circuito
fechado.

—Flusing Final Circuito Aberto rFlusing Final Circuito Fechado
— " —
Unir Mangueiras Unir Mangueiras
A" @ "B" AT e B,

5]
— G
o[l‘_ﬂ_:
T

Iy

seail ¢

.

IColeta de dleo
para andlise

o
Circular o dleo de "A” para "B e
de “B” para "A", com vibragdes forgadas Circular o dleo de “A” para "B
até atingir NAS1638 Classe 8 com vibragoes forgadas
apos isto reconectar o motor até atingir NAS1638 Classe 8

apos isto reconectar o motor

Fig 17 — Diagrama simplificado para flushing final
Importante:- Caso nao seja efetuado o flushing final, recomenda-se que o
acionamento opere pelo menos 24 horas sem carga e 100 horas com a carga limitada
em 50%. Este procedimento ira minimizar os riscos de avaria no motor hidraulico,
embora ndo os elimine completamente.

7.2. Alinhamento

Outro cuidado muito importante na montagem do motor hidraulico € o perfeito
alinhamento entre o motor e o eixo acionado de forma a garantir que nao ocorram
cargas radiais e axiais adicionais no motor. Para maiores informacdes consulte o
manual de instalagdo e manutencéo dos motores hidraulicos radiais EXACT POWER®.

7.3. Preenchimento do Carter

Antes de colocar o motor em operagdo é necessario que o Carter seja
preenchido com o mesmo fluido do circuito hidraulico pela porta de dreno.
NOTA:- Para maiores informagdes quanto ao procedimento de instalacdo do motor
hidraulico, consulte o Manual de Instalacdo e Manutengdo dos Motores Hidraulicos
Exact Power e caso persista a duvida favor entrar em contato com o0 nosso
departamento técnico.
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8 . Armazenamento

8.1. Recomendagodes Gerais

Todo motor Exact Power®, é testado e em seguida tem seu Carter drenado,
antes de ser embalado para transporte.

Para armazenamento por pequenos periodos (até 30 dias) o motor necessita
apenas ser mantido na embalagem original com todas as suas conexdes fechadas de
forma a proteger da entrada de contaminantes sélidos e umidade.

Para armazenamento de periodos de até 6 meses, é imprescindivel que o
Carter do motor seja completamente preenchido com o fluido hidraulico de trabalho.

O preenchimento do Carter deve ser efetuado pela porta de dreno do motor
sempre com os devidos cuidados para evitar a contaminagao do mesmo. Recomenda-
se a utilizacdo de uma unidade movel de transferéncia com filtro absoluto de 10 micrén
Oou menor.

Para armazenamento por periodos superiores a 6 meses recomenda-se que
alem do Carter cheio com o fluido hidraulico o motor seja girado e armazenado pelo
novo periodo de 6 meses em uma posicdo diferente a que estava armazenado
protegendo desta forma os rolamentos do mesmo

Posicao 1 Giro Posicao 2

Fig. 18 — Giro e nova posigao pra armazenamento semestral.

Nota:- O armazenamento por longos periodos sem que o Carter esteja
completamente abastecido podera provocar avarias irreversiveis com a oxidacido de
pistdes, bielas, canecas, etc.

A falta de giro do motor podera provocar a falha de lubrificacdo dos rolamentos
na area de apoio ocasionando a avaria dos mesmos mesmo com o motor parado.
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9.1. Fdérmulas Basicas
CALCULO METRICO AMERICANO
Poténcia de Saida P =_Tn_ (kw) P =_Tn_(hp)
(no eixo do motor) 9549 5252
Torque de Saida _ T = T,.(p-Ap-p.).N. (Ibf.ft)
(no eixo do motor)n,,=97% = Te.(p-Bp-pe).-Nin (Nm) 1000
Pressdo Requerida p=_T +Ap+p.(ba) p =T1.1000+Ap+p. (psi)
(nm=970/°) TS-nm Ts.nm
5 i q=n.V, + qy (//min) g=n.V, +q (gpm)
Vazao Requerida 7000 ﬁ
Velocidade de Saida n= —q\;—::h 1000 (rom) n= %'231 (rpm)
Anci Pin=q.(p-pc) (kW) Pw=q.(p-p) (hp)
Poténcia de Entrada 600 1714
GRANDEZA SIMBOLO METRICO US GRANDEZA SIMBOLO METRICO US
Poténcia P kW hp Perda de Carga Ap bar psi
Torque de Saida T Nm Ibf.ft Vazamentos Internos q I/min gpm
Torque Especifico Ts Nm/bar  Ibf.ft/1000 psi Vazao Requerida q I/min gpm
Velocidade n rpm rpm Deslocamento V, cmifrev  in3rev
Pressao Requerida P bar psi Pressao Requerida P bar psi
Contra pressao P. bar psi Eficiéncia Mecancia N 0.97 0.97
9.2. Conversao de Unidades
Presséao 1 gpm = 3,785412 |/min
1 bar = 14,50377 PSI 1 m®min = 1000 I/min Forca

1 bar =1,019716 kg/cm?
1 PSI =0,06894757 bar
1 kg/cm? = 0,980665 bar
1 Ib/in®* =1 PSI

Poténcia

1 kW =1,341022 hp
1 hp =0,7456999 kW
1 hp =1,0138697 CV
1CV =0,98632 hp

Volume
1CC=1cm?
1cm?®=in®

1000 cm?® =0,03531467 ft*
1in*=16,38706 cm®
1 ft* = 28316,85 cm?®
1gal = 3785,412 cm®
1 cm?® =0,0002641721 gal

Vazéao
1 I/min = 0,2641721 gpm
1 I/min = 0,001 m*¥min

Peso
1 kg =2,20462 Ib
11b=0,4535924

Area
1 cm?=0,001076391 ft?
1 ft 2= 929,0304cm?

Torque

1 Nm = 0,737561 Ibf.ft
1 Nm = 1kgf.m

1 Ibf.ft = 1,35582 Nm
1 kgf.m = 9,80665 Nm
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1N = 0,2248089 Ibf
1N =0,1019716 kgf
1Ibf = 4,448222 N
1 kgf = 9.80665 N
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10. Evolucgao
Em processo de evolugao continua os motores hidraulicos EXACT POWER,
foram se transformando ao longo do tempo até chegarmos na versao atual de canecas
removiveis.

As figuras abaixo ilustram as atualizagdes tecnologias e de “design” dos motores.

Versao 1

Motor produzido lancado em 1984, que
usava um pentagono, ndo utilizando ao
invés de bielas individuais por pistdes
sendo fabricado até 1986.

Versao 1
Desloc. 450 cm3/rev
Peso 105 kg
Poténcia:- 35 hp
Ano 1984
Versao 2
Motor igual a versdo 1 produzido langado
em 1986, com alteragbes no “design” e no

porta distribuidor o que permitiu a redugao

Verséo 2
de peso e 0 aumento na poténcia, sendo Deslgc. 4535c|:ns;rev
. . eso g
fabricado até 1997. Poténcia:- 50 hp
Ano 1986

Versao 3

Introducdo do sistema de bielas, com
distribuidor cilindrico. Motor langado em
1997 fabricado até os dias atuais na linha
da serie |, para aplicagbes que necessitam
maior robustez.

Desloc. 450 cm3/rev
Peso 85 kg
Poténcia:- 60 hp
Ano 1997

Versao 4

Similar ao motor da versdo 3 porem com
distribuidor de face o que propiciou a
reducao de peso. Motor langado em 1998 _al
e produzido até 2000 como Série Il Versao 4

Desloc. 450 cm3/rev
Peso 65 kg
Poténcia:- 60 hp
Ano 1998
Versao 5
Motores da série lll, langcados em 2000,

com a implantagdo do sistema de canecas
e pistdbes removiveis, que permitiu a

Verséao 5 3 3
Bl ARH Gl red_uga’o_de peso e torngm a manutencgao
Peso 50 kg mais facil. Design exclusivo patenteado.

Poténcia:- 60 hp
Ano 1998
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11 - Anotagoes
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